Parkovaci asistent s OEM senzory
urcenymi k montazi do narazniku
PS40EM / PSWOEM

Uzivatelska prirucka
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Uvodni informace

Parkovaci asistent predstavuje elektronicky systém, ktery sleduje prostiednictvim
ultrazvukovych vin prostor za vozidlem béhem couvani a upozornuje fidi¢e na piipadné
prekazky. Pritomnost piekaZzky je signalizovana akustickou signalizaci, indikaci na LED
displeji a déle je zndzornéna vzdalenost dané prekazky. Systém se sklada z ultrazvukovych
senzort, fidici jednotky, displeje, reproduktoru a pfipadné dalsiho pfislusenstvi. Systém bude
spustén automaticky po zatazeni zpatecky. OEM senzory lze zabudovat do narazniku vozidla
tak, Ze vypadaji jako origindlni senzory od vyrobce.

Prehled zakladnich funkci

A Riizné LED displeje se zabudovanym reproduktorem.

Vsechny displeje a reproduktory 1ze vyuzivat se vSemi nasimi fidicimi jednotkami.
OEM senzory lze zabudovat do narazniku.

Funk¢ni také s taznym zafizenim nebo rezervnim kolem.

Automaticka kontrola funkénosti.

Moznost nastaveni citlivosti.

Hlasova upozornéni — volitelna funkce.

S S S

U bezdratového provedeni je LCD samostatné. Nemusi se propojovat s jednotkou
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Montazni naradi

Na obrazku nize je znazornéno potfebné montazni naradi.

Barveni senzoru

Vnéjsi povrch  senzoru je doporuceno eSS

nabarvit tak, aby odpovidal barvé vozidla. - il ~
Pii barveni pouzijte ramecek, ktery je $3. 25
soucasti baleni. Ramecek zabrafiuje moznosti f <
zabarveni ostatnich ¢asti senzoru, coz by O =L L

mohlo zplsobit nespravnou funkci senzoru.
Pfed zahdjenim montdZe musi barva zcela
zaschnout.

Automaticka kontrola funkénosti systému

Po zatazeni zpatecky je provedena automaticka kontrola funk¢nosti systému, jejiz vysledek
je oznamen nasledovné:

Jedno pipnuti — vSechny senzory v potadku Tti pipnuti — zjiSténo poskozeni senzoru
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Poloha poskozeného senzoru (E1 az E4) je
znazornéna na displeji.
Zbyvajici senzory funguji normalné.



Zapojeni systému

Zakladni schéma
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PSWOEM

U bezdratové sady je tieba zapojit displej i fidici jednotku na stejny potencial kladného
napéti.
U LCD se zapoji Cerny kabel na kostru
Cerveny kabel na + 12V
Ridici jednotka se piipoji éernym kabelem na kostru a &ervenym kabelem za couvaci svétlo.

Sledovana oblast

Pohled shora Pohled ze strany
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Umisténi senzoru

Vzdalenost senzort 1ze zvolit mezi 30 a 70 cm. Je vSak dulezité, aby zvolena vzdalenost byla
zachovana mezi v§emi senzory, jak je ilustrovano na obrazku nize:
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Dale je zapotiebi zvolit spravnou vysku a thel senzord, jak je ilustrovano na obrazcich nize.
Je nutné, aby senzor nesméfoval doli.
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Vrtani dér pro senzory

Zvolené misto pro senzor by mélo byt €isté. Povrchovou barvu narazniku odstrante pohybem
vrtadku proti sméru hodinovych rucicek (A), néasledné proved’te vrtani ve sméru hodinovych
rucicek (B).
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Ummisténi ridici
Montaz senzoru jednotly
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Kontrola funkénosti senzort
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Po dokonceni montaze zkontrolujte, zda jednotlivé senzory funguji spravné. Néasledné
ptipojte vSechny senzory soucasné a vyzkousejte cely systém. Citlivost systému Ize nastavit
otocnym volicem na fidici jednotce, jak je ilustrovano na obrazku nize.
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Rezervni kolo na zadnich dverich

Pokud je na zadnich dvefich vozidla umisténo rezervni kolo, které rusi spravnou funkci
systému a zpusobuje faleSnou vystrahu, Ize nastavit jeho spravnou tloustku u ptepinace

Offset na fidici jednotce — viz obrazek.
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Mozné nebezpeéné situace

Nebezpecné situace, pii nichz nemusi parkovaci asistent fungovat spravné, jsou ilustrovany
na obrazcich nize.

Systém dale nemusi fungovat zcela spravné za silného desté, snézZeni, nebo v piipadé
zaSpinéni senzord.



Udrzba senzorti

Senzory nemyjte tlakovou vodou Myti auta provadejte pouze
ani je necistéte silou. vodou o nizkém tlaku.

Pokuq j§ou senzory pokryty ledem, Pokud jsou senzory zaspinéné,
zkuste jej nechat roztat pomoci vody. omyjte je vodou o nizkém tlaku.

Mozné problémy a jejich reseni
Systém po montaZi nefunguje

1. Jsou vSechny vodice spravné zapojeny?

2. Je zapnuto zapalovani vozidla?

3. Je zafazena zpatecka?

Ridici jednotka oznamuje poSkozeny senzor
1. Je dany senzor spravné pfipojen k tidici jednotce?
2. Neni senzor zakryt snéhem nebo necistotami?

3. Neni senzor viditeln¢ poskozen?

Parkovaci asistent chybné upozoriuje na neexistujici prekazky
1. Jsou vSechny senzory spravné ptipojeny k fidici jednotce?
2. Jeden nebo vice senzorti miize byt namifeno na zem.

3. Senzor muze byt ¢aste¢né zakryt gumovym tésnicim krouzkem.

Hlasitost vystrahy je priliS vysoka nebo nizka

1. Stisknéte tlacitko Set a nastavte pozadovanou troveii hlasitosti.



Technické parametry

Napajeci napéti 12V DC
Ptikon 2W
Sledovany rozsah 0,3az2,5m
Rozsah pracovnich teplot -30°az +80° C
Ultrazvukova frekvence 40 kHz

Zaruéni podminky
Zaruka je poskytovdna po omezenou dobu od zakoupeni vyrobku. Narok na zaruku zanika
zejména v nasledujicich ptipadech:

1. Sériové ¢islo fidici jednotky bylo poskozeno nebo zménéno.

2. Ridici jednotka nebo jind soucast systému byla upravena nebo pouzita v rozporu
s danym ucelem pouziti.

3. Vyrobek byl poskozen nehodou, nedbalosti, nespradvnou montazi nebo pouzitim.

Zaruka se dale nevztahuje na nasledujici situace:

1. Poskozeni vyrobku zplsobené nespravnou montdzi nebo nestabilitami v elektrickém
zapojeni vozidla.

2. Poskozeni vyrobku zpiisobené nehodou nebo nespravnym zachazenim, dale potom
vniknutim vody nebo dal§imi vnéjSimi vlivy.

3. Nespravné udaje na displeji zptisobené sbeérnici CAN vozidla.
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