Parkovaci systém dratovy/bezdratovy s LED displejem, 4

senzory
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uvob:

Systém se 4 senzory, které se montuji na naraznik vozidla.

» Systém zaCne pracovat pfi zafazeni zpatecky; akustické
signaly s rlznymi tény indikuji, Ze jsou senzory aktivovany.

» Prekazka se zobrazi na LED displeji pomoci Cisel a levych /
pravych barevnych prouzk, které indikuji, ktera zéna prekazky
je detekovana.

» Rlzny ton vystrahy bzu¢aku udava vzdalenost mezi prekazkou;
¢im rychlej$i pipani, tim bliz§i prekazka.

Tento systém je uren pouze jako systém pomoci pfi parkovani.

Nemélo by byt povazovano za nahradu pozornosti pfi parkovani.

HLAVNi PREDNOSTI:

Urc¢eno pro vozidla s 12V napajenim

Aplikace do zadniho narazniku

Nastavitelna citlivost pomoci trimru

Schopnost rozliSit tazné zafizeni, rampu, vnéjSi rezervni
kolo.

Nastavitelna hlasitost bzu¢aku.

Progresivni bzu€ak upozorfiujici na pfiblizeni pfekazky.

3 barevné LED pasy pro levou a pravou stranu vozidla.
Diagnostika vadnych senzor(.
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OBSAH BALENI:

Kompletni sada obsahuje:

v 1ks x hlavni jednotka

v 1ks x LED displej

v’ 4ks x ultrazvukové senzory

v 1ks x vrtak

v 1ks x napajeci kabel

v’ 2ks x oboustranna lepici paska



SCHEMA ZAPOJENi DRATOVEHO SYSTEMU
---Dratovy displej

eanznzuzm It

LowHgh A B DisBuzz

CERVENY

ZPATECKA

CERNY
i

KONEKTOR —[lllllll z. .’3‘||lllll]
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SCHEMA ZAPOJENi BEZDRATOVEHO SYSTEMU
---Bezdratovy displej
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Bezdratovy displej je pfipojeny pfimo na spinané napajeni od
zapalovani

INSTALACE SENZORU
Senzory jsou vodotésné a mohou byt lakovany do jiné barvy,
ktera odpovida barvé karoserie vozidla. Pfi kazdodennim
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pouzivani uchovavejte ultrazvukové snimace Cisté, aby nedoslo k
ovlivnéni pfesnosti detekce.

1. Pfed vrtanim zkontrolujte za naraznikem pfipadné prekazky,
jako jsou zelezné vzpéry, a v kazdém pfipadé dbejte na to, aby
nedoSlo k poSkozeni ¢asti za naraznikem.

2. Chcete-li nainstalovat senzory na kovovy naraznik, musite
pouzit vhodny gumovy adaptér (neni soucasti dodavky).

3. Senzory musi byt instalovany ve
vys$ce mezi 45 cm ~ 65 cm od zemé
Optimalni vyska by méla &init 50 cm.
4. Zvoleny povrch musi byt svisly a
plochy, vyvarujte se nerovnych
ploch.

5. Oznacte stfed 4 zadnich senzor(
(A/ B/ C/D)nebo 2 zadni senzory (B / C) a potom vyvrtejte
otvory.
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6. Nainstalujte senzory A/ D na vnéj$i hrany zadniho narazniku a
nainstalujte senzory B / C do stfedu zadniho narazniku.
7. Vlozte senzory do otvor(i a nastavte spravny uhel.

NASTAVENI CITLIVOSTI SENZORU
® Najdéte na hlavni jednotce trimr pro nastaveni
citlivosti senzorl.

® Otocte trimr do sméru Low, nastavi se nizsi [SF) E
citlivost ¢tyf zadnich senzoru ; Low High
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® Otocte trimr do sméru High, nastavi se vySSi citlivost Gtyf
zadnich senzor( ;

SYSTEMOVA DIAGNOSTIKA

Jakmile je zafazen zpétny chod, systém bude kontrolovat
pracovni stav kazdého senzoru. Pokud dojde k néjaké chybé, na
displeji LED se zobrazi kéd chyby E1, E2, E3 nebo E4
odpovidajici chybnému ¢idlu A/ B / C / D. Pokud jsou vSechny

senzory v poradku, na displeji se zobrazi ".".

TECHNICKE PARAMETRY

Dratovy | Bezdratovy
Parametr Model Model
Pracovni napéti DC 12V DC 12V
Pracovni teplota -25°C ~ 80°C | -25°C ~ 80°C
Proudovy odbér hlavni jednotky 0~120mA 0~70mA
Proudovy odbér displeje OmA 30mA;1 10m
Klidovy odbér displeje OmA <15mA
Pracovni frekvence displeje / 315MHZ
Pracovni frekvence senzorl 40KHz 40KHz
Detekéni rozsah senzoru 0~250CM 0~250CM

PEVNE PREKAZKY — UCENIi a ROZLISENI

Otevrete hlavni jednotku, uvidite tlacitko na desce ploSnych spoju,
které se pouziva pro u€eni a zapamatovani pevnych prekazek v
ramci 40CM a prekazky v této oblasti budou v budoucnu
ignorovany.

Tato funkce je vhodna pro vozidla se specialnim designem v
zadni ¢asti (napf. se zavéSenym rezervnim kolem) nebo vozidla
se zadnim naraznikem pfili§ blizko k zemi.
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® Uceni prekazky: Po instalaci, kdyz systém detekuje prekazky
a zaCne vydavat varovani z bzu€aku, stisknéte a podrzte ucici
tlaCitko na 3 sekundy a pak jej uvolnéte, pevné prekazky do 40
cm budou zapamatovany.

® Vymazani paméti: Stisknéte a znovu podrzte ucici tlaCitko po
dobu 3 sekund, systém smaze pamét pfekazek do 40 cm.

Upozornéni:

1, Po instalaci a dokonéeni testovani, pokud systém neodhali
okamzité zadné chybné prekazky, neni nutné pokracovat v
uceni.

2, Neucte zadné pohyblivé prekazky, jinak by mohla byt detekce
pfi couvani chybna.

NASTAVENiI DETEKCNIHO ROZSAHU
Na hlavni jednotce jsou dva prepinace DIP, které Ize pouzit pro
programovani detekéniho rozsahu &tyf senzori (A/ B/ C /D).



Nastavovaci tabulka

Prepinaé

Pozi Nastaveni Obrazek
ozice

Rezim

. . .|AJD senzor detekéni
Normalni Prepinac | .oz55h: 0~1.3m,

reim 12 OFF | B/C sensor detekéni

, . rozsah: 0~2.5m,
(vychozi) ; g Displej rozsah: 0~2.5m
Bzucéak rozsah: 0~1.4m

A/D senzor detekéni

Pfepinaé rozsah: 0~0.7m,

Rezim 10N |B/C senzor detekéni

Garaz H B rozsah: 0~2.5m,
12

Displej rozsah: 0~2.5m
Bzucak rozsah: 0~1.4m

Ignoruje pridavné
rezervni kolo
Piepina¢ | A/D senzor detekeni
ReZim Z%N rozsah: 0~1.6m(0.3m )\
Rezervni B H vyjimka), 2
12

kolo B/C senzor detekéni
rozsah: 0~2.5m,
Displej rozsah: 0~2.5m
Bzucéak rozsah: 0~1.4m
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1. KdyzZ je spinac 2 v poloze OFF (vypnuto), je snimani
vzdalenosti normalni;

1. Pokud je pfepina¢ 2 v poloze ON (zapnuto), bude
POZN. |vzdalenost odcitat rezervni kolo 30 cm, napf .: pokud je
skute¢na vzdalenost mezi snima¢em a prekazkou 0,8 m,
systém rozpozna pouze 0,5 m a na LED displeji se
zobrazi odpovidajicim zplsobem.






