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Q UPOZORNENIE: Pred instaléaciou si pozorne precitaite instrukcie a odporu-
Eania uvedené v navode. Zariadenie musi byt nainstalované a pouzivané
v sulade s tymto ndvodom. Zariadenie je uréené pre montaz do motorovych
vozidiel s 12/24 voltovym elektrickym systémom a vybavenych CAN BUS
datovou zbernicou. Zariadenie musi byt pripojené na 12/24V a ukostrené

zépornym pélom. Vyrobca ani predajca nezodpovedaju za pripadné skody

dbh

vyrobku odlisne od ndvodu na pouzivanie. N nym hom do
zariadenia alebo jeho Upravou hrozi riziko poskodenia samotného zariadenia
alebo elekirickej siete automobilu a strata zaruky. Pre spravnu a bezchybnd
éinnost vyrobku odporucame instalaciu zverit odbornému servisu.

POPIS SYSTEMU

KEETEC M CAN je modul uréeny pre motorové vozidld vybavené ddtovou zbernicou
CAN BUS a 12/24V napdjacim napétim. SloZi na prevod digitdlneho signdlu z
ddtovej zbernice na analégové vystupy, ktoré vyuziva autoalarm pri strazeni vozidla.
Taktiez umoZfiuje zapisovanie niektorych informacii na CAN BUS zbernicu aktivaciou
analégovych vstupov. Pred instaléciou do vozidla si skontrolujte kompatibilitu modulu
M CAN podl'a zoznamu podporovanych vozidiel.

K modulu M CAN je mozné pripojitf RF SMART 4P, ktory méze praco-

vaf v dvoch rezimoch :

nastavenie):

- zamknutie (prvé stlagenie tlagidla na RC Smart),

- odomknutie(druhé stlagenie tla¢idla na RC Smart),

- otvorenie kufra(dlhé stlacenie tla¢idla na RC Smart)

2.) rezim, pomocou ktorého je mozné kalibrovat impulzny vystup rychlosti:
Ked' dosiahnete s vozidlom rychlost 50km/h stlaéte tlagidlo na RC Smart.

Podporované signaly pre ¢itanie z CAN BUS:

- Zamknutie vozidla pomocou origindlneho dialkového ovlddada

- Odomknutie vozidla pomocou origindlneho dialkového ovladaga

- Otvorenie dveri vozidla

- Otvorenie batoZinového priestoru vozidla

- Otvorenie motorového priestoru vozidla

- RPM (vystup je aktivny, ked' otd&ky motora prekro&ia 500 ot/min)

- Rychlost:

1. Spinacie (vystup je aktivny, pokial vozidlo neprekroéi rychlost 10 km/h)
2. Impulzné (frekvencia impulzov je zdvisla od rychlosti vozidla)

- Info GPS (vystup je aktivny po otvoreni dveri/kapoty/kufra alebo zapnuti zapalo-
vania pri zamknutom vozidle orig. dialkovym ovlddagom)

- Status - ked' je vozidlo uzamknuté, vystup je aktivny. Je mozné tieZ nastavit in-
verzn{ logiku tohto vystupu pomocou tlagidla, pripadne PC setup.

- Smerové svetld

- Zosliapnutie noznej brzdy

- Zatiahnutie ruénej brzdy

- Zosliapnutie spojkového peddla

- Zapnutie stretdvacich svetiel

- Zapnutie dialkovych svetiel

- Zapnutie obrysovych svetiel

Podporované signaly pre zapis do CAN BUS :
- Zamknutie dveri vozidla

- Odomknutie dveri vozidla

- Odomknutie len dveri vodi¢a

- Otvorenie okien vozidla, pokial trvd signdl na vstupe
- Zatvorenie okien vozidla, pokial trva signdl na vstupe
- Otvorenie kufra na vozidle

- Boéné dvere vozidla sa odomknd

- Boé&né dvere vozidla se zamkng

- Wstrazné svetld na vozidle blikng

I. PROGRAMOVANIE MCANU
M CAN je mozné programovat pomocou servisného tlagidla alebo pomocou PC

Keetec softvéru.

Programovanie pomocou servisného tlaéidla:

pis do CAN BUS a vietky podporované signdly.

vanim kédu (vstupy, vystupy zadanim dvojmiestneho kédu, kéd vozidla pre &itanie a
zdpis zadanim trojmiestneho kédu).

- podrzte stlagené tlacidlo na M CAN module na 10 sek., pokial sa nerozsvieti LED
na module.

- pustite servisné tlagidlo. LED zhasne. Programovanie je spustené.

- stlaéte tlacidlo tolkokrét, aké je hodnota prvého ¢&isla kédu vozidla (0=10 stlaceni).

potvrdi nastavenie prvého ¢&isla kédu vozidla rychlym blikanim.
- rovnakym spdsobom zadajte druhé a tretie &islo kédu vozidla.

1.) rezim, pomocou ktorého je mozné zapisovaf do zbernice CAN BUS (vyrobné ai ked budete flacidid silézaf opakovane.

V zozname vozidiel néjdete kéd vozidla pre &itanie z CAN BUS, kéd vozidla pre z4-

Po kazdom stlageni LED diéda blikne. Po pozadovanom pocte stlageni LED didda

- spravnost zadaného kédu vozidla a pripojenie na CAN BUS zbernicu si overite
 krdtkym stlagenim servisného tlacidla pri zapnutom zapalovani. LED diéda nepravi-
¢ delne rychlo blika. Priblizne po 5 sekundéch LED diéda zhasne.

{ Poznamka: pokial ste zadali kéd vozidla, kiory nie je v zozname podporovanych

vozidiel alebo kéd nezndmej funkcie, LED diéda 20x rychlo zablikd.
vyplyvajice z nespravnej instalacie, pouzivania, prevadzkovania, ¢i ovladania

L KODY FUNKCIi (zvyraznené si vyrobné nastavenia):
Kédy funkcii sa zadévaji rovnakym spdsobom ako kédy vozidiel.
kéd 911: impulzny vystup rychlosti - na vystupe nastavenom ako impulzny sa

© generuju impulzy podla rychlosti vozidla. Wstup je potrebné kalibrovat pri rychlosti
i 50km/h. Ked' dosiahnete s vozidlom rychlosf 50km/h, 5x stlacte tlacidlo na

module, alebo tlagidlo dialkového ovlddaéa modulu RC SMART 4P (plati pokial
je modul RF SMART 4P pripojeny a nastaveny impulzny vystup rychlosti M CAN).
Rychlost je nakalibrovand. V pripade chybnej kalibracie postup zopakuite.

kéd 912: spinaci vystup rychlosti - vystup sa aktivuje v pripade, Ze je rychlost vozi-
dla nizsia ako 10km/h. V pripade, ze rychlost vozidla stdpne nad 10km/h, vystup
sa deaktivuje.

kéd 913: zakdzanie opakovania zamykacieho/odomykacieho impulzu. Po zamknu-
ti/odomknuti vozidla sa na vystupe zamknutia/odomknutia objavi len jeden impulz,

kéd 914: povolenie opakovania zamykacieho/odomykacieho impulzu. Po za-
i mknuti/odomknuti vozidla sa na vystupe zamknutia/odomknutia objavi impulz po
¢ kazdom stlageni tlacidiel.

kéd 915: povolenie reaktivacie zamykacieho impulzu. Pokial déjde k odomknutiu
i vozidla bez ndsledného otvorenia dveri, systém vygeneruje zamykaci impulz do
i CAN BUS zbernice.

- kéd 916: zakézanie reaktivécie zamykacieho impulzu.

kéd 919: povolenie aktivacie po zavreti batoZinového priestoru. Pokial sa po
odomknuti vozidla origindlnym DO len otvori batoZinovy priestor a nésledne zatvo-
ri, do 30 sekind nedéjde k otvoreniu dveri, systém sa reakfivuje.

kéd 920: zakdzanie aktivécie po zatvoreni batoZinového priestoru.

kéd 921: povolenie permanentného vystupu zamknutia/odomknutia. Wstup bude
trvale zopnuty.

. kéd 922: zakdzanie permanentného vystupu zamknutia/odomknutia. Wstup sa
i zopne na 0,8 sekundy po odomknuti alebo zamknuti vozidla.

kéd 923: povolenie inverzie vystupu status. Vystup bude aktivny, pokial je vozidlo
¢ odomknuté.

kéd 924: zakdazanie inverzie vystupu status. Wstup bude aktivny, pokial je vozidlo
i zamknuté.

kéd 925: povolenie kalibrécie pomocou modulu RF SMART 4P. Dialkovy ovlddaé
modulu RF SMART 4P sl6Zi na kalibréciv impulzného vystupu rychlosti.
. kéd 926: povolenie zdpisu do zbernice pomocou modulu RF SMART 4P . Dialko-

vy ovldda& modulu RF SMART 4P slizi na zdpis do CAN BUS zbernice.

kéd 927: povolenie analégového snimania zapalovania pre &itanie otdéok a rych-
losti z CAN BUS. Toto nastavenie je nutné povolit u vozidiel, ktoré nepodporujd sni-
manie zapalovania.

kéd 928: zakazanie analégového snimania zapalovania.

i kéd 931: nastavenie vstupu/vystupu 1 Po zadani kédu pre nastavenie vstupu/vystu-
- pu LED rychlo zabliké a ndsledne sa rozsvieti na dlhsiv dobu. Nésledne je potreb-

i né zadat dvojmiestny kéd podla pozadovanej funkcie vstupu/vystupu vid' tabulka
¢ nizsie. Dvojmiestny kéd sa zadéva rovnako ako kéd vozidla (0=10 stlaceni).

i kédy 932 az 940: nastavenie vstupu/vystupu 2 az 10

| Po zadani kédu pre nastavenie vstupu/vystupu LED rychlo zabliké a nésledne sa

i rozsvieti na dlhsiu dobu. Potom je potrebné zadat dvojmiestny kéd podla pozado-
* vanej funkcie vstupu/vystupu vid' tabulka nizsie. Dvojmiestny kéd sa zaddva rovna-

ko ako kéd vozidla (0=10 stlaceni).

i kéd 941: prepnutie polarity vstupu 1. Tovdrenské nastavenie je (+), to plati pre viet-
Kéd vozidla pre &itanie, kéd vozidla pre zdpis a vietky funkcie sa programuji zadé- |

ky vstupy.

kédy 942 az 950: prepnutie polarity vstupu 2 az 10. Tovarenské nastavenie je (+),
to plati pre vietky vstupy.

kéd 999: RESET modulu na vyrobné nastavenia.
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NASTAVENIE VSTUPU/VYSTUPU TLACIDLOM NA MODULE

VSTUP (zapis do CAN BUS) VYSTUP (éitanie z CAN BUS)
KOD FUNKCIA KOD FUNKCIA
01 Nezapojené 12 Zamknutie (¥)
02 Zamknutie - Impulz (0.5 sek.) 13 Odomknutie (*)
03 Odomknutie dveri vodica - Impulz 14 Zapalovanie
(0.5 sek.)
04 Odomknutie vsetkych dveri - Impulz 15 Dvere
(0.5 sek.)
05 Otvorenie kufra - Impulz (0.5 sek.) 16 Kufor
06 Otvorenie okien - Dlhysignal 17 Kapota
07 Zatvorenie okien - Dlhy signal 18 Otacky (**)
08 Posun lavé dvere - Impulz (0.5 sek.) 19 Rychlost
09 Posun pravé dvere - Impulz (0.5 sek.) 20 Info GPS
10 Vystrazné svetla - Impulz 21 Status
11 Analogové snimanie zapalovania pre 22 Smerové svetla
¢itanie RPM a rychlosti z CAN BUS
- - 23 Nozna brzda
- - 24 Rucna brzda
- - 25 Spojkovy pedal
- - 26 Stretavacie svetla
- - 27 Dialkové svetla
- - 28 Obrysové svetla
- - 29 Deaktivacia START/STOP systému (***)

* Zamknutie/Odomknutie vozidla pomocou origindlneho dialkového ovladaca.
**Vystup je aktivny, pokial' otacky motora prekrocia 500 ot/min.
*** S10zi na deaktivaciu START/STOP systému vo vozidle ak ma podporované ¢itanie otacok z CAN BUS.
Na vystupe sa objavi (0,9sek.) impulz na zdklade informécie o otackach z CAN BUS.

LED diéda

Pripojenie k PC
micro USB

Sériovy port pripo-

jenie RF Smartu 4P Konektor CN1

Tlacidlo

lll. ZAPOJENIE MODULU - KONEKTOR CN1

Vsetky vstupy maiji konfigurovatelnd polaritu, polarita vystupov je nemennd. V-
stupy nemaijd konfigurovatelnd polaritu ( OUT1 az OUT4 sg (+)500mA a OUT5 az
OUTI10 () 100mA). Wystup rychlosti je mozné nastavit len na vystupe OUT4 a OUTS.

CN1
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Napdijanie Cerveny B (] ciemny KOSTRA
+12/24V

*Tovdrenské nastavenie (je mozné menif podla potreby).

- IV. PC SETUP

i Vietky nastavenia modulu M CAN rev02 je mozné konfigurovaf cez softvér pomo-
: cou pripojenia cez micro USB kdbel (nie je potrebny programdtor). Je potrebné maf
! naindtalovany program KEETEC Software.

() M CAN revd2

Sibor  Zobrazit  Nastroje

KEETEC’

AlarmSystem

Napoveda

- G

Pévodné Natitaf Nastavit

VSeobecné .
Poznamka

nia Nodel
Status v
Sma .
RF Smart Rok vjroby
Kéd vozidla Kod vozidla pre zapis do CAN BUS

@ M CAN revd2

Subor  Zobrazit

Nastroje

KEETEC

Napoveda

S

Pévodné Natitat Nastavit

Veobecne Bezpeinostna reaktivacia

@ zakazana
Aktivacia po zatvoreni kufra
@ zakazana

Opakovanie zamykacieho / odomykacieho impulzu :

Trvaly vystup zamknutia / odomknutia

@ zakazang

Impulzny vystup rychlosti
@ zakazane

Viystup status zopnuty v deaktivovanom stave
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TECHNICKE PARAMETRE

Napdjacie napétie 12/24V
Pracovnd teplota -30°C az 70°C
KTudovy odber 7mA
Rozmery (D x S x V) 48 x 40 x 19mm




