Montazni a uzivatelsky navod k parkovacimu senzoru
SE 600, SE 601aku

Vazeni zakaznici dékujeme, Ze jste se rozhodli pro nas parkovaci senzor. Vé&fime, Ze Vam bude vZzdy dobrym
pomocnikem na cestach.

Parkovaci senzor je u€en pro usnadnéni parkovani. PouZiti parkovaciho senzoru podstatné sniZuje riziko stfetu
vozidla s chodcem nebo s pfedméty, které se mohou za vozidlem nachazet pfi couvani. Kromé toho, Ze pfispiva
k vys8i bezpecnosti okolniho prostfedi, chrani také Vas automobil od zbyteénych podkozeni.

Parkovaci senzor SE 600 (601) je ur€en pro pouziti v osobnich nebo nakladnich vozech s palubnim napétim 12
V. Neni vhodny k umisténi do kovovych naraznikG a dale do vozidel u nichz néktera soucast zasahuje do
vyzarovaciho pole senzoru. Vyzafovaci uhel kazdého senzoru je 120° ve vodorovné ose a 60° ve svislé ose.

Vyzafovaci diagram

Popis funkce:

Systém snimani vzdalenosti pracuje na principu odrazu
ultrazvuku, ktery je kazdym cidlem vysilan v urCitych
intervalech a zaroven pfijiman a vyhodnocovan. Dle
pfijaté odezvy zvuku odrazeného od pfekazky vypocita
fidici jednotka pfesnou vzdalenost.

Signalizace vzdalenosti probiha akusticky
prostfednictvim malého reproduktoru nebo opticky na
externim displeji. Na displeji jsou dvé fady barevnych
LED, které zobrazuji vzdalenost od pFekazky
v analogové podobé zvlasdt pro pravou a levou stranu
(viz tabulka) a dale se na displeji nachazi dvoumistny
digitalni ukazatel, zobrazujici nejmensdi vzdalenost od
prekazky pfimo v metrech. Ciselny Udaj na displeji i zvukova signalizace udavaji vzdy nejmensi vzdalenost
vozidla od prekazky tj. signal toho senzoru, ktery se nachazi nejblize k registrované prekazce. Zavislost
signalizace na vzdalenosti je uvedena v nasledujici tabulce.
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analogové zobrazeni LED akusticka signalizace

Pozn.: V nékterych situacich nemusi systém vyhodnocovat vzdalenost pfekazek spravné nebo muze byt
dokonce jeho funkce zcela znemoznéna. K této situaci dochazi napfiklad pfi detekci prekazek silné pohlcujicich
zvuk nebo pfi detekci velmi Sikmych hladkych ploch (svirajicich maly Uhel se smérem jizdy vozu). Samovolné
detekce mohou naopak vyvolavat napfiklad necistoty €i ndmraza na jednotlivych senzorech, rychla jizda vzad,
silny dést &i poryvy vétru.



Montaz:

Nejprve vyberte vhodnou plochu na zadnim narazniku pro umisténi senzor(l. Plocha by méla byt pokud mozno
rovna a kolma nebo mirné sklonéna (v uhlu 85 — 90°) k zemi, ve vySce 50 — 65 cm od zemé. Obecné plati, ze
pfi umisténi senzord okolo dolni hranice doporucené vysky je vhodné smérovat osu senzoru o 5° vzhlru a
opacné pfi umisténi senzort okolo horni hranice doporu¢ené vysky je vhodné sméfovat osu senzoru o 5° dold.
Nasmérovani se provadi pro co nejpfesnéjsi funkci systému, tak aby osa senzorld sméfovala pfiblizné na
naraznik jiného vozu a zarover nebyla nasmérovana pfilis nizko aby nedochazelo k plané detekci vozovky.

Vodorovné vzdalenosti jednotlivych senzor(l jsou uvedeny na obrazku.

Peclivé zvolené body pro umisténi senzor(
oznactte a vyvrtejte pfilozenym vrtdkem.
Vytvofené otvory osadte pfisluSnymi
senzory. Pfi osazovani je nutné dodrzZet
spravné poradi i orientaci senzoru viz obr.

Kabely protdhnéte do interiéru vozu a
zafixujte.

Namontované senzory je mozné nechat
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2 SENSORS uvnitf zadni ¢éasti vozu a do konektor(

zasunte konektory od senzoru
s pfislusnym oznagenim. Displej umistéte
na viditelné misto na palubni desce a
propojte  pfilozenym kabelem s Fidici
jednotkou. Nakonec pfipojte napajeci
vodige Fidici jednotky. Cerny vodi& pfipojte
na kostru a ¢erveny vodi¢ pfipojte na spinany kladny vodi€ couvaci Zarovky v zadnim svétle.

Soucasti dodavky je fidici jednotka, ultrazvukovy senzor (2 nebo 4 ks dle typu), externi displej s kabelem 5 m,
napajeci kabelaz, vrtak pro vyvrtani otvort do narazniku.
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Upozornéni: Zadny parkovaci systém Vas nezbavuje odpovédnosti za $kody zplisobené vozidlem a ani
vyrobce tohoto systému ji nepfrebira, proto je dlilezité mit i pfi pouzivani senzoru prehled o prekazkach
za vozidlem a dbat zvySené opatrnosti pfi parkovani.

Napajeci napéti 12 - 24 V

Spotfeba proudu: max. 180 mA

Provozni teplota: -25°C — 85°C

Vyzarovaci uhel senzor(i: 120° vodorovné, 60° svisle
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